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GRIPS-RLP UND KLIMAWIS.NRW-FE

Die Landesforsten Rheinland-Pfalz und der Landesbetrieb Wald und Holz NRW
entwickeln vergleichbare Werkzeuge zur softwaregestiitzten, teilautomatisierten
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ie Ausgangslage: Die Wald-
Dinventur hat das Ziel, dem

Waldbesitzer eine aktuelle,
detaillierte und georeferenziert aus-
wertbare Datengrundlage zur Verfii-
gung zu stellen, anhand derer auch
die mittelfristige waldbauliche Ziel-
setzung festgelegt wird. Die Waldin-
ventur baut hierbei auf bereits vor-
handenen Daten auf. Dies konnen
Zustandsdaten aus vorangegangenen
Inventuren (z.B. Holzvorrite, Baum-
artenverteilungen),  Informationen
zu Rahmenbedingungen (z. B. Stand-
ort, Infrastruktur) und Trends (z.B.
Baumartenprognose- oder Klimakar-
ten) sein. Die Vielfalt der unterschied-
lichen Daten in ihrer Komplexitit
und ihrem Umfang, unterschiedliche
Datenlieferanten und Datenstruktu-
ren sowie die aufwindige Verarbei-
tung dieser Daten erschweren aller-
dings in der Praxis die Waldinventur.

Verfahrensbeschreibung und
Verfahrensmerkmale

Die Inventursoftware der Bundesldn-
der Rheinland-Pfalz  (GRIPS-RLP)
und Nordrhein-Westfalen (KlimaWIS.
NRW-FE) geht hier auf Grundlage
einer teilautomatisierten, fernerkun-
dungsgestiitzten =~ Waldzustandserfas-
sung einen neuen Weg, dessen neue
Moglichkeiten und Potenziale bei den
KWF-Thementagen anhand einer neu-
tral moderierten Praxisdemonstration
vorgestellt wurden.
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Abb. 1: Gemeinsamer Stand der Landesforsten Rheinland-Pfalz, des RIF e.V. und des Lan-
desbetriebes Wald und Holz NRW bei den KWF-Thementagen in Paaren, Glien (im Bild
v.l.n.r.: Linda Wiemken, Jan Rommelfanger, Jirgen Dietz von Landesforsten Rheinland-Pfalz,
Andreas Béhm, RIF e.V. Dortmund und Dr. Berthold Mertens, Wald und Holz NRW)

Abbildung 2: Demonstration am Messe-
stand im Wald. Die Inventursoftware GRIPS-
RLP oder KlimaWIS.NRW-FE kombiniert

die Sicht von oben mit der Expertise des
Fachmanns vor Ort. In einem umfassenden
Werkzeugkasten fir die Waldinventur”
stehen den Forsteinrichtern leistungsféhige
Methoden zur Verarbeitung von Geodaten
und deren Verschneidung mit Inventurdaten
zur Verfigung.
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Abbildung 3: Aufnahme der Waldinventurdaten

Alle Methoden stehen den Mitarbeiterinnen und Mitarbeitern der Forsteinrichtung sowohl im Biiro als auch auf auBendiensttauglichen PCs

wie Outdoor Laptops oder robusten Tablets vor Ort im Bestand zur Verfigung (Abb. 4 und 5).

Gleiches gilt fir die zielgerichtete
teilautomatisierte ~ Erfassung, Uber-
arbeitung, Fortschreibung und Aus-
wertung dieser Daten. Hierzu kénnen
mit neuen Sensordaten verarbeitenden
Methoden ein Teil der zu erfassenden
Felder ,vorausgefiillt“ werden, so dass
diese Daten ,nur noch® auf Plausibi-
litat kontrolliert und vervollstindigt
werden miissen.

Die in Rheinland-Pfalz und Nord-
rhein-Westfalen entwickelten Werk-
zeuge sind vergleichbar und bauen
inhaltlich auf den Ergebnissen des For-
schungsprojektes ,Virtueller ~Wald“

auf. Beide Bundesldnder arbeiten mit
dem gleichen Entwicklerkonsortium
zusammen, an dem neben dem RIF
e.V. aus Dortmund auch die RWTH
Aachen und die Firma CPA aus Sieg-
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Abbildung 4: Identische Software und identische Daten im Biro und auf dem Mobilgeréit

burg beteiligt sind. Ziel ist unter ande-
rem eine Effizienzsteigerung bei der
Forsteinrichtung. Wenn der Wald ver-
lassen wird, soll die Inventur méglichst
vollstandig abgeschlossen sein.

Geobasisdaten als Grundlage

Grundlage der Inventur sind unter an-
derem Geobasisdaten, die in der Re-
gel heute schon bei den Landesver-
messungsamtern erhéltlich sind. Sie
dienen zur Information und zur auto-
matisierten Berechnung von Wald be-
schreibenden Attributen. Abb. 6 zeigt
das aus LIDAR-Daten abgeleitete Ho-
henmodell.

Abbildung 6: Hohenprofil aus LIDAR-Daten

In die Software GRIPS-RLP bzw. Kli-

maWISNRW-FE sind zum Beispiel

folgende Geobasisdaten integriert:

» Zur reinen Orientierung im Wald
reichen einfache (RGB)-Orthofotos.

» Fiir die Nutzung der weiterfiihren-
den Funktionalititen sind die fol-

genden Daten hilfreich:
» Geofachdaten wie z.B. Stand-
ortklassifikation, FFH-Gebiete,

Wuchsbezirke
» Laserscanner (LIDAR-Daten) und
daraus abgeleitetes
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Abbildung 5: Vor-OrtInventur mit dem Out-
door Tablet

Gelandemodell

Oberflachenmodell
Differenzmodell

CIR-Orthofotos
Baumartenklassifikation (sofern ver-
fugbar)
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Je nach Art und Verfiigbarkeit der Geo-
basisdaten konnen verschiedene Wald-
daten berechnet werden. Ertrags-
kundliche Daten wie Oberhohe oder
Bestockungsgrad werden aus Laserscan-
ner-Daten berechnet. Da nicht jedes
Bundesland regelmiflig mit Laserscan-
nern beflogen wird, kann hier alternativ
auch auf Hoéhenmodelle zuriickgegriffen
werden, die aus Stereobildern abgelei-
tet worden sind. Die Bonitit auf einem
Standort wird anhand der Wasserhaus-
haltsstufen der Standortklassifikation
hergeleitet. Mit diesen Eingangsdaten
werden weitere Werte wie BHD, Vorrat
oder Zuwachs aus den ebenfalls hinter-
legten Ertragstafeln entnommen. Weitere
beschreibende Attribute wie Standorts-
informationen oder naturschutzfachliche
Daten werden flachengewichtet aus den
Geofachdaten hergeleitet. Die Software
bietet optional auch eine Schnittstelle zu
einer aus Befliegungs-/Satellitendaten ge-
nerierten Baumartenklassifikation, wie
sie etwa von der Universitit Trier fiir das
Bundesland Rheinland-Pfalz zur Verfii-
gung gestellt wird. Auf diese Weise kon-
nen Baumarten und deren Flachenanteile
direkt hergeleitet werden. Damit ist sogar
eine vollautomatisierte Inventur moglich.
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Beurteilung

Die konsequente Integration aller

Fach- und Geodaten in einer Benutzer-

oberfliche, Inventuralgorithmen, Er-

fassungsprozesse und Datenworkflow

bieten eine Reihe von Vorteilen:

» Umfassender ,Werkzeugkasten zur
Durchfithrung der Waldinventur

» Reduzierung des Datenerhebungs-
aufwands

» Automatische Ableitung von Inven-
turattributen

» Gleichzeitige Bearbeitung der Geo-
und Sachdaten

» Dieselbe Software im Biiro und vor
Ort

» Alle Funktionen innerhalb einer
Softwarel6sung.

Damit soll ein wesentlicher Beitrag

zu einer deutlichen Optimierung des

zeit- und kostenintensiven Prozesses

der Waldinventur geleistet werden. Bei

Landesforsten Rheinland-Pfalz wird die

Software ab Januar 2018 in Echtbetrieb

gehen. Beim Landesbetrieb Wald und

Holz NRW wird Mitte 2018 mit dem

Beginn des Echtbetriebs gerechnet.
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